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= affichage
----- LR anneau...

""" & annsau... | EBOOL o I
""" & annzau... | EBOOL oz I
----- & anneau... | EBOOL a3 I
----- & ATU EBOCOL Amet urgence %10.2.0 I]
----- & ATU_B.. | EBOCL Armret urgence boite &... %0214 ]
----- & Auto EBOOL %026 I]
----- & EBP_D EBOOL %0213 ]
""" & BP_1 EBOOL %0215 ]
""" & BP_AR EBOOL w029 I]
""" % bp_amet | BOOL =
""" & BP_AV EBOOL w0211 ]
----- & bp_dcy BOOL 3
----- & BP_dcy.. | EBOOL %024 I]
----- @ BP_dep.. | EBOOL w027 I]

----- & bp_mode | BOOL I

----- & bp_pos... | BOOL T

----- @ bp_pos... | BOOL 3

----- &% bp_pos... | BOOL 3

----- % bp_pres... | BOOL B

----- & BP_prise | EBOOL %0.2.5

----- & bp V1A | BOOL I

----- & bp_V1A.. | BOOL I

----- & bp VIR | BOOL I

----- & bp_ V2B | BOOL I

----- & bp_V2ZH | BOOL I

----- & bp_V3A | BOOL I

----- & bp_VIR | BOOL Il

----- & bp_v4A | BOOL Il

----- & bp VBA | BOOL Il

----- & Cmd_V1A | EBOOL %00.3.6 ]
----- & Cmd_V.. | EBOOL %0Q0.3.0 ]
----- & Cmd_V2B | EBOOL Q0.3 ]
----- & Cmd_V.. | EBOOL %0Q0.3.7 ]
----- & Cmd_V3A | EBOOL %0035 ]
----- & Cmd_V.. | EBOOL %0032 B
----- & Cmd_V4 | EBOCL accrochage w033 I]

----- & Cmd_V5 | EBOOL indexage Q034




BUUL =
BOOL
BOOL
BOOL
... | BOOL
- (@ @ con... | BOOL
- @ % con.. | BOOL
-4 cpt_pos... | INT MW
- cycle_.. | BOOL
- % DCY BOOL
@ Detect_.. | EBODL #10.1.8
- EV1A EBOOL sortie du bars %0.1.0
-4 EVIR EBOOL rertrée du bras #10.1.1
- EVZB EBOOL descente du bras %10.1.3
- EV2H EBOOL mortée du bras %0.1.2
- EV3A EBOOL rotation pas avance %10.1.4
- EVIR EBOOL rotation pas recul %10.1.5
- EV4A EBOOL %0.1.6
-~ EVBA EBOOL %I0.1.7
-4 H3_def.. | EBOOL %30.3.10
-4 H3_def.. | BOOL
-~ H3_def.. | BOOL
- KM1_m... | EBOOL %10.1.15
- @ Maintie... | EBOOL %Q03.11
- @ Manu EBOOL
- i Multiple... | EBOOL %30.3.9
- Multiple.. | EBOOL %038
- 4 pres_24V | EBOOL %10.1.14
- 4 Presen EBOOL %0.1.9
& Pressio... | EBOOL
& remise BOOL
----- @ Simu_a... | BOOL
----- @ Simu_a BOOL
----- & Simu_a BOOL
----- & Simu_a... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- @ Simu_E... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- & Simu_E... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- @ Simu_E... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- & Simu_E... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- @& Simu_E... | BOOL
----- & Simu_E... | BOOL
----- & Simu_E.. | BOOL
----- @& Simu_F BOOL
----- @& Simu_V2 | BOOL
----- & Simu_V.. | BOOL
----- & Simu_V.. | BOOL
----- @& Simu_V... | BOOL
----- & Simu_V.. | BOOL
----- % surcour... | EBOOL 022
----- @& surcour.. | EBOOL ®I0.2.1
~ @@ 1100 | BOOL
- @@ t_ar.. | BOOL
----- & % tar. | BOOL




----- & test EOOL

----- W test? BOOL

----- W testd BOOL

----- W testd BOOL

----- & test_ap EBOOL entrée BP_0 renomm...
..... L test_sys BOOL

----- & Voyart. BOOL

..... o voyarnt_ BOCL
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